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Clase N°8
Actividad:
1. Leer la bibliografia
2. Realizar un resumen sobre Sensores y Actuadores.
3. ¢Qué es actuador?
4. ¢Qué es un sensor?
5. ¢Para qué se utilizan los sensores fotoeléctricos?
6. ¢Cual es la funcion de los sensores fotoeléctrico?
7. mpletar el crucigram n el con nsor
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1) Un componente electrénico es =

2) Senales radioeléctrica.......
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3) Los componentes electrénico se convierte en.....
4) Senales eléctricas
5) Elemento del sensor..................

6) ¢Qué informa la senales eléctricas y radio eléctrica?
SENSORES

/QUE ES O QUE SE ENTIENDE POR SENSOR? Es un componente eléctrico o electronico
que convierte las variaciones de estado fisico, (movimiento, temperatura, luz, presion,
vibracion, recepcion de sefal radioeléctrica, etc.) en sefiales eléctricas (tension, intensidad,
frecuencia, etc.) Se utiliza, por lo tanto, para “informar” a las unidades electronicas (UCE) de
los cambios de estado que se produce en ellos. Debe ser lo suficientemente preciso como para
reflejar pequefias variaciones en la “medicion” que hace y lo suficientemente fuerte como para

aguantar las condiciones de funcionamiento a las que es sometido.

ELEMENTOS SENSORES Posicion y velocidad de cigiienal. Posicion del arbol de levas.
Cantidad de aire admitida por el motor. Posicion de acelerador. Temperatura del motor.

Temperatura de aire. Temperatura de combustible. Picado de biela. Presion atmosférica. Etc

Tipos de sensores
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Un sensor o captador, como prefiera llamarsele, no es mas que un dispositivo disefiado para
recibir informacion de una magnitud del exterior y transformarla en otra magnitud,

normalmente eléctrica, que seamos capaces de cuantificar y manipular.


https://www.monografias.com/trabajos10/humed/humed.shtml
https://www.monografias.com/trabajos12/elorigest/elorigest.shtml
https://www.monografias.com/trabajos15/kinesiologia-biomecanica/kinesiologia-biomecanica.shtml
https://www.monografias.com/trabajos/termodinamica/termodinamica.shtml
https://www.monografias.com/trabajos5/natlu/natlu.shtml
https://www.monografias.com/trabajos13/cinemat/cinemat2.shtml#TEORICO
https://www.monografias.com/trabajos/aire/aire.shtml
https://www.monografias.com/trabajos10/motore/motore.shtml
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Normalmente estos dispositivos se encuentran realizados mediante la utilizacion de
componentes pasivos (resistencias variables, PTC, NTC, LDR, etc... todos aquellos
componentes que varian su magnitud en funcién de alguna variable), y la utilizacion de

componentes activos.

Pero el tema constructivo de los captadores lo dejaremos a un lado, ya que no es el tema que nos
ocupa, mas adelante incluiremos en el WEB SITE algtn disefio en particular de algin tipo de

SENSor.

DESCRIPCION DE ALGUNOS SENSORES:

Pretendo explicar de forma sencilla algunos tipos de sensores.

Sensores de posicion:

Su funcién es medir o detectar la posicién de un determinado objeto en el espacio, dentro de

este grupo, podemos encontrar los siguientes tipos de captadores;

Los captadores fotoeléctricos:

La construccion de este tipo de sensores, se encuentra basada en el empleo de una fuente de
sefal luminosa (lamparas, diodos LED, diodos laser etc...) y una célula receptora de dicha senal,

como pueden ser fotodiodos, fototransistores o LDR etc.

Este tipo de sensores, se encuentra basado en la emision de luz, y en la deteccion de esta
emision realizada por los foto detectores. Seglin la forma en que se produzca esta emision y
deteccion de luz, podemos dividir este tipo de captadores en: captadores por barrera, o

captadores por reflexion.

Sensores por ultrasonidos:

Este tipo de sensores, se basa en el mismo funcionamiento que los de tipo fotoeléctrico, ya que
se emite una sefial, esta vez de tipo ultrasonica, y esta sefal es recibida por un receptor. De la
misma manera, dependiendo del camino que realice la sefial emitida podremos diferenciarlos

entre los que son de barrera o los de reflexion.

Sensores de Movimientos:
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Este tipo de sensores es uno de los mas importantes en roboética, ya que nos da informacion
sobre las evoluciones de las distintas partes que forman el robot, y de esta manera podemos

controlar con un grado de precision elevada la evolucion del robot en su entorno de trabajo.

Dentro de este tipo de sensores podemos encontrar los siguientes:

- Sensores de deslizamiento:

Este tipo de sensores se utiliza para indicar al robot con que fuerza ha de coger un objeto para
que este no se rompa al aplicarle una fuerza excesiva, o por el contrario que no se caiga de las

pinzas del robot por no sujetarlo debidamente.

Su funcionamiento general es simple, ya que este tipo de sensores se encuentran instalados en el
organo aprehensor (pinzas), cuando el robot decide coger el objeto, las pinzas lo agarran con
una determinada fuerza y lo intentan levantar, si se produce un pequefio deslizamiento del
objeto entre las pinzas, inmediatamente es incrementada la presion le las pinzas sobre el objeto,
y esta operacion se repite hasta que el deslizamiento del objeto se ha eliminado gracias a aplicar

la fuerza de agarre suficiente.

- Sensores de Velocidad:

Estos sensores pueden detectar la velocidad de un objeto tanto sea lineal como angular, pero la
aplicacion mas conocida de este tipo de sensores es la medicion de la velocidad angular de los
motores que mueven las distintas partes del robot. La forma mas popular de conocer la
velocidad del giro de un motor, es utilizar para ello una dinamo tacométrica acoplada al eje del
que queremos saber su velocidad angular, ya que este dispositivo nos genera un nivel
determinado de tension continua en funcion de la velocidad de giro de su eje, pues si conocemos
a que valor de tensidon corresponde una determinada velocidad, podremos averiguar de forma
muy fiable a qué velocidad gira un motor. De todas maneras, este tipo de sensores al ser

mecanicos se deterioran, y pueden generar errores en las medidas.

Existen también otros tipos de sensores para controlar la velocidad, basados en el corte de un
haz luminoso a través de un disco perforado sujetado al eje del motor, dependiendo de la

frecuencia con la que el disco corte el haz luminoso indicara la velocidad del motor.

- Sensores de Aceleracion:
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Este tipo de sensores es muy importante, ya que la informacion de la aceleracion sufrida por un
objeto o parte de un robot es de vital importancia, ya que si se produce una aceleracion en un

objeto, este experimenta una fuerza que tiende ha hacer poner el objeto en movimiento.

Supongamos el caso en que un brazo robot industrial sujeta con una determinada presion un
objeto en su organo terminal, si al producirse un giro del mismo sobre su base a una

determinada

Actuadores
[ |

Actuadores Magnéticos
Actuadores de Senalizacion
Actuadores Hidraulicos

a =
Actuadores Neumaticos H ”

Motores

Motor de continua
Motores de alterna
Motores paso a paso
Servomotores
Motores de piston
Motores de paletas
Turbomotores

Los actuadores son dispositivos capaces de generar una fuerza a partir de liquidos, de energia
eléctrica y gaseosa. El actuador recibe la orden de un regulador o controlador y da una salida

necesaria para activar a un elemento final de control como lo son las valvulas.

Funcionamiento Actuadores

Actuadores Eléctricos

La estructura de un actuador eléctrico es simple en comparacién con la de los actuadores
hidraulicos y neumaticos, ya que solo se requieren de energia eléctrica como fuente de poder.
Como se utilizan cables eléctricos para transmitir electricidad y las sefiales, es altamente versatil

y préacticamente no hay restricciones respecto a la distancia entra la fuente de poder y el
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actuador. Existe una gran cantidad de modelos y es facil utilizarlos con motores eléctricos
estandarizados segln la aplicacion. En la mayoria de los casos es necesario utilizar reductores,
debido a que los motores son de operacion continua. Utilizacion de un piston eléctrico para el
accionamiento de una valvula pequefia. La forma mas sencilla para el accionamiento con un
pistén, seria la instalacién de una palanca solidaria a una bisagra adherida a una superficie

paralela al eje del piston de accionamiento y a las entradas roscadas.

Clasificacion de los actuadores segun el tipo de energia empleada

Los actuadores neumdticos transforman la energia acumulada en el aire comprimido en trabajo
mecanico de movimiento circular o movimiento rectilineo. Los actuadores neumaticos se

calcifican en dos grandes grupos: cilindros neumaticos y motores neumaticos.

Los actuadores hidrdaulicos obtienen su energia de un fluido a presion, generalmente algin tipo
de aceite mineral. Los actuadores hidraulicos se clasifican en tres grandes grupos: cilindros
hidraulicos, motores hidraulicos y valvulas hidraulicas. La principal ventaja de estos actuadores

es su relacion potencia/peso.

Los actuadores eléctricos transforman la energia eléctrica en energia mecéanica rotacional.
Podemos encontrar tres grandes grupos de actuadores eléctricos: motores de corriente continua,

motores de corriente alterna y motores de paso a paso.
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Sedividen en
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Eléctricos
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Motores de corriente
neumaticos continua
Motores neumaticos ores hidraulicos Motores de coerriente
alterna

Valvulas neumaticas

Valvulas hidraulicas vy
electro- hidraulicas Ores paso a pa

y electro-neumaticas
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