ETOA - 4to aiio 1° y 2°- Ciclo Orientado Hidraulica- Estatica y Resistencia de
Materiales

- Escuela: Escuela Técnica Obrero Argentino

- Docente: PROF. PABLO VERSINO

- Afio: 4° 1° y 4° 2°, Ciclo Orientado Hidraulica

- Turno Tarde

- Area curricular: Estatica y Resistencia de Materiales

- Titulo de la propuesta: Introduccién a la Estatica
Guia N°9

Reaccidn de vinculo Grado de libertad de un cuerpo

‘ Y Y1 Y2

Chapa plana en
forma de elipce
donde la Rite. no
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Dada una chapa plana en forma de elipse sometida a un sistema de fuerzas cualesquiera,
esta se va a desplazar una distancia 1-2 y si la resultante no pasa por el baricentro de ella se va
a producir una rotacion en torno a un punto del plano que en este caso seré el baricentro “G”,

siendo a el angulo en que gira la chapa, el movimiento de desplazamiento se puede considerar

como la composicidén de dos movimientos representados por las trayectorias 1-3 y 3-2. Si la
chapa es un cuerpo libre, es decir que no estd vinculado a ningun otro, ese cuerpo abra
experimentado dos traslaciones y una rotaciéon Osea 3 (tres) tipos de movimientos: una
traslacion al eje X (1-3), otra traslacién al eje Y (3-2) y una rotacién en torno de un punto del

plano (G) un angulo o.

En conclusién todo cuerpo se puede considerar que tiene 3 posibilidades de movimiento
cuando esta libre y esti sometido a un cierto estado de fuerzas en el cual su Rte. no pasa por el
baricentro de la chapa. Esas 3 posibilidades de movimiento son llamados grados de libertad de
movimiento del cuerpo y son 3: 2 de traslaciones ortogonales (perpendiculares) y uno de

rotacion.

Apoyo simple, mévil o de 1° Especie

Para analizar este tipo de apoyo observemos la figura: una chapa de forma de elipse,
sometida a un sistema de fuerzas (3), obteniendo su resultante por cualquiera de los métodos
vistos, descomponiendo esta en dos (N) y (H) componentes activas, de la cual (N) se anula
con (Ry) fuerza reactiva en la direccion de Y, del terreno por medio de este tipo de apoyo,
que es la que debemos calcular cuando el cuerpo este sometido a este tipo de apoyo. La
componente restante (H) genera un desplazamiento segin el eje X y un momento (M), de

ecuacion M=H. d donde (d) es la distancia al centro de giro (O).

Pagina 2
Docente: Versino Pablo



ETOA - 4to aiio 1° y 2°- Ciclo Orientado Hidraulica- Estatica y Resistencia de
Materiales

Simplificacion de fuerzas del
analisis de vinculos
Chapa Y
F1,F2,F3: Sistema de fuerzas
Rte. : Resultante del sistema de fuerzas
N v H : Fuerzas activas componentes de la Rte

Chapa

Ry: Fuerza reactiva o reacion de vinculo del terreno, en 4
la direccion de Y ignal y contraria a N osea perpendicular 4
al plano de apoyvo.

La componente restante H genera un desplazamiento /
segun el eje X v un momento M de ecuacion M=H.d donde

d es la distancia al centro de giro O

Ry Este apovo restringe o quita 1(uno) Ry

E::; T:l lif;;l:e;:;ad (desplazamiento Quedan M y H, se calculara Ry

Apoyo doble, fijo o de 2° Especie

Similar al caso anterior, pero al cambiar de tipo de apoyo las componentes activas (N) y
(H) tienen sus fuerzas reactivas del terreno en ambas direcciones X e Y que son Rx y Ry por

medio de este tipo de apoyo, que son las que debemos calcular cuando el cuerpo estd

vinculado a este tipo de apoyo.
F1,F2.F3: Sistema de fuerzas Simplificacion de fuerzas del
R : Resultante del sistema de foerzas analisis de vincule

N y H : Fuerzas activas componentes de la/R)

Rx: Fuerza reactiva o reacion de vinculo del tei ~eno, en
la direccion de X, igual ¥ contraria a H osea con.>nida en

el plano de apoyo

Ry: Fuerza reactiva o reacion de vinculo del terreno, en

la direccion de Y igual v contraria a N osea perpendi. ular
al plano de apoyo.

Este apoyo restringe o guita 2(dos) grado de libertad.
desplazamiento segun los ejes (X e Y)

NvH: Fuerzas activas que se transmiten del apoyo al
terreno segun los ejes X e Y Quedan M ¥ se calculan Ex v Ry
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Apoyo triple, empotramiento o de 3° Especie

En este caso la chapa se encuentra enterrada en el terreno por lo tanto no presenta ningin

p

En este apovo aparecen tres reacciones,

las cnales debemos calcular:

Rx; Ry; Mio

pmento active

Reactivas =- Activas

Mr=-M/
Rx=-H' osea /Solicitaciones/ = /- Solicitaciones/
/Ry =-N/ Reactivas Activas
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Parte practica

Ejercicio de reconocimiento

Ej. Identificar segtin la teoria expuesta en guia que apoyos representan las distintas figuras,
analizando sus grados de libertad (impedimentos de desplazamiento).

Reaccion en una
direccion (Ry)

Reaccion en dos

Impide el desplazamiento
en dos direccidnes (Y:X)

direcciones
Ry Bx
Perno sin friccion . Superficia Rugosa
Articulacion o bisagra
Reaccion en dos direcciones Ry ; Bx MR Impide el desplazamiento
v MR. (Momento reactivo) ( en dos direccidnes (Y;X)
- o
R-x
e
W
7/
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