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Titulo: MAQUINAS SIMPLES

OBJETIVOS:

o Reconocer la fuerza aplicada en las maquinas simples.
o Diferenciar los elementos de una maquina simple.
o Distinguir la funcion de cada maquina.

CONTENIDOS:
XS Conceptos de maquinas simples y su clasificacion.
XS Punto de apoyo, fuerzas actuantes y fuerzas
resultante

CAPACIDAD A DESARROLLAR:

Reconocer las fuerzas en una maquina simple.

Identificar los tipos de maquinas y su aplicacioén.

Que es una maquina simple?
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El ser humano construye objetos para satisfacer sus necesidades y las de la
sociedad en la que vive, asi como para mejorar la calidad de vida. Si observas a tu
alrededor puedes comprobar en muchos de los objetos cotidianos que te rodean que se
produce algun tipo de movimiento (un reloj de pared, un exprimidor, una bicicleta, un
ascensor...). EI movimiento que observas en estos objetos es necesario para que
realicen correctamente su funcion: la lavadora gira para que la ropa se lave, el exprimidor
para poder extraer jugo, el reloj hace girar sus agujas para variar su hora.

Una méaquina es un conjunto de elementos moviles y fijos cuyo funcionamiento

posibilita aprovechar, dirigir, regular o transformar energia o realizar un trabajo con un

fin determinado.

Las maquinas simples son ingenios mecénicos que utilizan los seres humanos
para realizar trabajos con un menor esfuerzo. Desde la antigliedad se considera que
son cinco las grandes maquinas simples: el plano inclinado, el tornillo, la rueda, la

palancay la polea.

Clasificacion de las maquinas

Simples

Compuestas

Para realizar trabajo mecénico
Para comunicarse

Para transporte

Para producir calor
Domeésticas

Segun la complejidad

Segun su funcion

Eléctricas
Térmicas
Edlicas
Hidraulicas
Solares

Segun su funcionamiento

La maquina simple es un implemento muy util para una gran
cantidad de labores por su gran efectividad. Su objetivo ella es
transmitir e incrementar el efecto de una fuerza al mover un objeto y
asi disminuir el esfuerzo con que se realiza.

Todas las maguinas simples convierten una fuerza pequefa en
una grande, o viceversa. Algunas convierten también la direccién de
la fuerza. La relacion entre la intensidad de la fuerza de entrada y la
de salida es la ventaja mecanica.
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Se define como ventaja mecanica (VM) de una maquina simple a la relacion que existe entre
la’_ fuerzaresistente (R)yla __fuerza actuante(F).

Se expresa matematicamente asi:

Nodp=Ng g

Tipos de méaquinas simples

1. Plano inclinado
El plano inclinado es una superficie plana que forma con otra un
angulo agudo (menor de 90°). Permite que elevar cargas de forma més
cémoda que en vertical, aunque para ello tengamos que realizar un mayor
recorrido. En la naturaleza aparece en forma de rampa, pero el ser humano
lo ha adaptado a sus necesidades haciéndolo también movil, como en el
caso del hacha o del cuchillo.
2. Tornillo
Elemento de fijacion o de union de materiales formado por una
cabeza y un cuerpo cilindrico o conico con una hélice helicoidal. Realmente
es una aplicacién del principio de funcionamiento del plano inclinado: El
tornillo se va girando mediante una herramienta adecuada que se adapta a
su4 cabeza, y la hélice va penetrando en el material. Normalmente son de
metal.
3. Rueda

La rueda es un operador formado por un cuerpo redondo que gira

respecto de un punto fijo denominado eje de giro. Normalmente la
rueda siempre tiene que ir acompafada de un eje cilindrico (que
guia su movimiento giratorio) y de un soporte (que mantiene al eje
€n su posicion).
Aunqgue en la naturaleza también existen cuerpos redondeados (troncos
de arbol, cantos rodados, huevos...), ninguno de ellos cumple la funcién
de la rueda en las maquinas, por tanto se puede considerar que esta es
una maquina totalmente artificial.

4. Palanca
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Consiste en una barra recta que puede moverse alrededor de un
punto de apoyo llamado fulcro. El objetivo de la palanca es incrementar el
efecto de una fuerza o cambiar su direccion.

La palanca es una maquina simple cuya funcién es transmitir fuerza y variar
desplazamiento. Estd compuesta por una barra rigida que puede girar
libremente alrededor de un punto de apoyo denominado fulcro.

Parametros caracteristicos de las palancas.

Parametros caracteristicos de las palancas. De Manuel Torres Bua. Licencia CC-8Y

() Fuerza resistente. () Fuerza actuante. () Distancia de R al punto de apoyo. [ Distancia de
F al punto de apoyo.

(A la fuerza actuante también se la denomina Potencia y, a vces, se representa con la letra P.)

Ley de la palanca

Una palanca estara en equilibrio cuando el producto de la fuerza actuante
F, por su distancia al punto de apoyo dF, es igual al producto de la fuerza

resistencia R, por su distancia dR al punto de apoyo. Expresado en forma

matematica:
F.dF =R.dR
Primer género Segundo género Tercer género
ElPAestaentre Fy R LaRestdentre el PAy F LaF estaentre Ry el PA

F R

5. Polea
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Las poleas son ruedas que tienen el perimetro exterior disefiado
especialmente para facilitar el contacto con cuerdas o correas. La polea es
una maquina simple que nos puede ayudar a subir pesos ahorrando
esfuerzo.

Una polea es una maquina simple, un dispositivo mecénico de
traccion, que sirve para transmitir una fuerza. Ademas, formando conjuntos
—aparejos o polipastos— sirve para reducir la magnitud de la fuerza

necesaria para mover un peso.

La polea es el punto de apoyo de una cuerda que moviéndose se
arrolla sobre ella sin dar una vuelta completa, actuando en uno de sus

extremos la resistencia (R) y en otro la fuerza actuante (F) o potencia.

Las poleas simples no son més que una palanca de primer grado, en la que la fuerza F, y la resistencia R
se aplican a la misma distancia del eje, que coincide con el radio de la polea. Es decir:

F.r=HR.r

Simplificando tenemos que:

F=h

Que nos indica que en una polea simple la fuerza que tenemos que aplicar es igual a |a resistencia que
tenemos que vencer. La ventaja viene del uso de la propia polea que me permite utilizar el cuerpo para
gjercer la fuerzaF.

ACTIVIDADES
Responda
a. A qué se llama maguina simple?
b. Como se clasigican las maquinas simples?
c. Cual es la fuerza actuante y cual la resultante?
d. Qué es un plano inclinado? De un ejemplo.
e. Que es una polea? De un ejemplo.
f. A qué se llama tornillo?
g. Que es una palanca? De un ejemplo.
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h. Realice un esquema resumen con los conceptos vistos.
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